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V. OTROS ANUNCIOS

118 UNIVERSIDAD ANTONIO DE NEBRIJA

Resolucién de 2 de octubre de 2024, de la Universidad Antonio de Nebrija, por la que
se publica el plan de estudios de Graduado o Graduada en Ingenieria Robética Industrial.

Obtenida la verificacién del plan de estudios por el Consejo de Universidades, y acor-
dado el cardcter oficial del titulo por Acuerdo del Consejo de Ministros de 17 de septiem-
bre de 2024 (publicado en el “Boletin Oficial del Estado” de 27 de septiembre de 2024 por
resolucion de la Secretaria General de Universidades de 20 de septiembre de 2024), este
Rectorado ha resuelto publicar el plan de estudios conducente a la obtencién del titulo de
Graduado o Graduada en Ingenieria Robética Industrial, que queda estructurado segtin
consta en el Anexo de esta Resolucion.
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NEXO

UNIVERSIDAD

ANTONIO DE NEBRIJA

PLAN DE ESTUDIOS CONDUCENTE AL TiTULO DE

GRADUADO O GRADUADA EN INGENIERIA ROBOTICA INDUSTRIAL

PLANIFICACION DE LAS ENSENANZAS - Desctripcion general del plan de estudios - GRADUADO O GRADUADA EN INGENIERIA
ROBOTICA INDUSTRIAL

TIPO DE ASIGNATURA Ne ECTS
Asignaturas de Formacién Basica 66
Asignaturas Obligatorias 156
Practicas Externas 6
Trabajo Fin de Grado 12
CREDITOS TOTALES 240
PLAN DE ESTUDIOS - GRADUADO O GRADUADA EN INGENIERIA ROBOTICA INDUSTRIAL
PRIMER CURSO
PRIMER SEMESTRE SEGUNDO SEMESTRE
ASIGNATURA ECTS | CARACTER ASIGNATURA ECTS CARACTER
Matematicas | 6 Basica Matematicas Il 6 Basica
Calculo | 6 Basica Calculo Il 6 Basica
Fisica | 6 Basica Expresion Gréfica Il 6 Basica
Quimica 6 Basica Fisica Il 6 Basica
Expresion Gréfica | 6 Basica Introduccién a la Robética Industrial 6 Obligatoria
30 30
SEGUNDO CURSO
TERCER SEMESTRE CUARTO SEMESTRE
ASIGNATURA ECTS | CARACTER ASIGNATURA ECTS CARACTER
Fundamentos de Informatica 6 Basica Informética y Comunicaciones 6 Obligatoria
Estadistica 6 Basica Termodinamica 6 Obligatoria
Regulacion Automatica 6 Obligatoria Mecanica y Resistencia de Materiales 6 Obligatoria
Fundamentos de Computadores 6 Obligatoria Electrénica y Sistemas Digitales 6 Obligatoria
Estructuras de Datos y Algoritmos 6 Obligatoria Mecanica y Dinamica de Robots 6 Obligatoria
30 30
TERCER CURSO
QUINTO SEMESTRE SEXTO SEMESTRE
ASIGNATURA ECTS | CARACTER ASIGNATURA ECTS CARACTER
Andlisis y Disefio de Algoritmos 6 Obligatoria Arquitectura de Computadores 6 Obligatoria
Andlisis de Circuitos 6 Obligatoria Sistemas Operativos 6 Obligatoria
Cinematica y Modelado de Sistemas 6 Obligatoria Inteligencia Artificial 6 Obligatoria
Sensores y Percepcién Robética 6 Obligatoria Visién por Computador 6 Obligatoria
Sistemas de Control Continuo y Discreto 6 Obligatoria Planificacién y Navegacion Robética 6 Obligatoria
30 30
CUARTO CURSO
SEPTIMO SEMESTRE OCTAVO SEMESTRE
ASIGNATURA ECTS | CARACTER ASIGNATURA ECTS CARACTER
Etica y Responsabilidad Profesional 6 Obligatoria Lidera 6 Obligatoria
Aprendizaje Automatico 6 Obligatoria Inglés 6 Obligatoria
Robética Auténoma Inteligente 6 Obligatoria Practicas Académicas Externas 6 Practicas Externas
Robética Industrial 6 Obligatoria Trabajo Fin de Grado 12 Trabajo fin de Grado
Robética Inteligente de Drones 6 Obligatoria
30 30

Hoyo de Manzanares, a 2 de octubre de 2024.—EIl Rector, José Muiliz Ferndndez.
(02/15.929/24)
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